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PORTALROBOTER aus 2-to-Lasthebe-Portalkran im Kooperationsverbund

B&R Automation Industrie-Elektronik Software Spende fir
Automation, Visualisierung des Portalroboters & Kooperation
Mechatronik-Design magnetischer Roboter-Greifh&dnde mit
ThyssenKrupp Magnettechnik Systembausteinen & Koop.
Koordinierte Projekt-Teams von x Master-Studenten im Labor

[* Uni-Protokolle.de F Pressrelations.de/news [ Uni-Online.de

Fidw-Online.de/news F Lokalanzeiger.de F Region-Rhein.de/wirtschaft ‘ [>Unicheck.de F HS-Koblenz.de/presse

hd “ PORTALROBOTER
exemplarisches Beispiel FRLP-Forschung.de SciPor )
SENDEMITSCHNII T 11.01.2013|
RADID M othschule Koblenz [Y[;X]

Informationsdienst Wissenschaft
/.l\ldw Umbau eines Portalkrans in einen Portalroboter an der Hochschule Koblenz EI HOCHSCHULE
7

i S YBLENZ
Christiane Gandner M.A. Presse- und Offentlichkeitsarbeit Pressemitteilung ,}S‘Sm',i; e ‘r,\,, 5 ——
/ Hochschule Koblenz - University of Applied Sciences 11.01.2013 15:36

In einem Pressetermin demonstrierte die Hochschule Koblenz in ihrem Labor ,Automatisierungstechnik und Robotik“ den Umbau eines
Portalkrans in einen Portalroboter und stelite bei dieser Gelegenheit auch die Zusammenarbeit mit der Firma B&R Automation Industrie
Elektronik vor. Die jingste Software-Spende des Unternehmens in Hohe von 25.000 Euro sowie weitere Kooperationsbeitrage vor allem
in Form von kostenlosen Schulungen hatten dieses Projekt ermaglicht und vorangetrieben. Neben Vertretern der Hochschule und den
beteiligten Masterstudierenden waren auch Reprasentanten der ebenfalls bei diesem Projekt kooperierenden Firma ThyssenKrupp
Magnettechnik anwesend.

Im Rahmen einer kurzen Labor-Vorfiihrung zeigten Laborleiter Prof. Dr. Wolfram Stanek sowie Laboringenieur Dipl.-Ing. Florian Halfmann
neben aktuellen, bereits voll umgesetzten Automatisierungseinheiten die bisher realisierte B&R-Steuerung und Visualisierung sowie eine
entwickelte erste kleine Roboterhand fiir max. 50 kg Traglast in Aktion. Eine zweite magnetische Roboterhand fiir 250 kg Traglast befindet
sich gerade in Vorbereitung. Da dieses Forschungs- und Entwicklungs-Projekt mit B&R-Software ein neues Mechatronik-Design fir
magnetische Roboterhande (Magnetgreifer) im automatisierten Portalroboter-Prozess voraussetzt, war auch der zweite
forschungsspezifische Kooperationspartner ThyssenKrupp Magnettechnik (TKMT) bei diesem Termin vertreten.

Dipl-Ing. (FH) Timo

Dieses Portalroboter-Projekt ist eine Kombination von Elektrotechnik und Maschinenbau mit notwendigerweise integrietem Mechatronik- Dommermuth (links) und Veit

Design. Anhand der Kurz-Vorfilhrung des Portalroboters wurden die visualisierte, automatische und interaktive Robotersteuerung mit Hilfe Neuhaus demonstrierten den
der neuen B&R Automation Software sowie die Integration feldnumerischer Magnetgreifer-Entwicklungen (TKMT und HS Koblenz) als erstes  panaironoter.

Ergebnis demonstriert. Prof. Dr. Kristian Bosselmann-Cyran, Prasident der Hochschule Koblenz, dankte den Partnern fiir die sehr gute Foto: Hochschule
Zusammenarbeit: .Nur die Kooperation mit starken und engagierten Partnern aus Industrie und Wirtschaft erméglicht Forschung, die einen  xopianziGandner

hohen volkswirtschaftlichen Nutzen aufweist und mit einem hohen Praxisbezug der Lehre Hand in Hand geht.*

Die Basis fiir dieses Portalroboter-Projekt mit Hilfe der Steuerung und Visualisierung Uber die B&R Software hatte eine erste Projektgruppe
von flinf Master-Studierenden im Rahmen ihrer Projektarbeit "Automatik und Robotik™ inklusive notwendiger Hardware-Erganzungen im Jahr
2011 erfolgreich gelegt. Im Rahmen weiterer Master-Projektarbeiten bis Ende 2012 konnte als erstes Zwischenergebnis ein vorzeigbares
Resultat erzielt werden. Nachste Optimierungsschritte werden aktuell in einer Master-Thesis von zwei weiteren Master-Studierenden
umgesetz.

Zwei Studierende, die an der Swiss German University (SGU) in Indonesien im 5. Semester Mechatronik bzw. Industrial Engineering
studieren, werden als Praktikanten im Rahmen des Internship-Programms von Anfang Marz bis Ende Juli 2013 die Forschungstatigkeiten ’ ; .
im Labor ,Automatisierungstechnik und Robotik® zusatzlich unterstitzen. \Wir haben bereits gute Erfahrungen mit Studierenden der SGU Laborleiter Prof. Dr. Wolfram &,

gemacht, so dass wir uns sehr freuen, diese Kooperation fortflihren zu kénnen®, so Laborleiter Prof. Dr. Wolfram Stanek. Durch das Stanek dankte insbesondere

Engagementvon Anne Dommershausen, Leiterin des International Office, sei es maglich, die Praktikantinnen mit einem Stipendium von den beteiligten Unternehmen.

jeweils 500 Euro auch finanziell zu unterstitzen. Foto: Hochschule
Koblenz/Gandner

Im Labor ,Automatisierungstechnik und Robotik™ sind aktuellste Software und Hardware primar von Siemens fiir einen Gegenwert von

100.000 Euro sowie von B&R Automation Industrie-Elektronik fir einen Gegenwert von 25.000 Euro eingesetzt. Zudem wurden diverse laborinterne Mechatronik-Entwicklungen
integriert. Die Studierenden der Hochschule Koblenz sowie die Internship-Studierenden der SGU finden also ein breites, industriell orientiertes Betatigungsfeld im Bereich
aktuellster Software und vernetzter Hardware-Automatisierungen sowie integrierter Mechatronik-Design-Realisierungen vor. Die SGU-Praktikanten kénnen zudem die Chance
erhalten, in das laufende Forschungsprojekt "Umbau eines Zwei-Tonnen-Portalkrans in einen Portalroboter” mit eingebunden zu werden. .Dieses Forschungs- und
Entwicklungs-Projekt Portalroboter ist ein sehr gutes Beispiel dafiir, wie Industrial Engineering’ mit ,Mechatronics’ verschweiftt ist und nahtlos zusammenarbeiten muss, um
komplexe Problemstellungen sinnvoll 16sen zu kénnen®, betonte Laborleiter Prof. Dr. Wolfram Stanek.
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Pressetermin PRASENTATION zentraler AUTOMATISIERUNGEN und ROBOTER » 3diverse Roboten 7Automansuerungsslahonen
11.01.2013 im Labor "Automatisierungstechnik + Robotik", HS Koblenz, RMC, FB IW  Prasentation mit 6 kiasse Master-Studenten + Laboring
Simotion

" . acen 7 X giverse Automaliserurasstabonen E gh -
Prasentation 1: SIEMENS > Verfahvenstechnik (Rektfikation) + Produktionstechnik (TIA: Band- & Rollenforderer + Linarachse + ME-& IBM-Roboter+ Scufi + Contral )
. + patentlertes Schnellschaltsystem fiir Kfz-Produktion (Stanek u.a.+ ThyssenKrupp)
magnefische Portairoboter-G

Prasentation 23%&R Wﬂ'ﬁ”mmm + 2b:ThyssenKrupp Magnett«:hmk > Umbau 2-to-Portralkran in automatisierten Portalroboter mit Magnetgreifern

Im Labor arbeitet jetzt ein Portalroboter  Rbein-3eitung

BERICHT am 12.01.2013 zu Prasentationen 1) + 2a) + 2b)

Innovation Hochschule
Koblenz verfiigt dank
einer Industriespende
nun Uber einen
Roboterkran

Von unserer Mitarbeiterin
Annette Hoppen

 Koblenz. In ecinem Forschungs-
lahor der Hochschule Koblenz auf
der Karth arbeitet dings
em Portalroboter: Dank einer Spen-
de der Firma B&R Automation in-
dustrie Elektronik in  Hohe von
25000 Furo konnte ein chemals
manuelt zu bedienender Portalksan
umigebaut werden.

Der Portaikran ist ein gewaltiger
Deckenkran, der, befestigt an De-
ckenschienen, durch den Raum ge-
stenert werden kann, um zum Be:-
spiel schwere Gegenstande von A
nach B zu transportieren. Bislang
geschah das per Hand. Sprich: Der
Kran musste von einem Studenten
oder Dozenten gesteuernt werden,
Neuwerdings lauft der Kran jedoch
auch schon einmal wie von Geis-
terhand gelenk! aber seine Stahl-
tzéger, st durch eine program-
mierte Steverung also zum Roboter
geworden,

Dass genau dies realisiort wer-
den konnte, eréffnet der Hoch-
schull- nicht DU ganz newe Aus-

dern st L Prof. Dr. Wolfram Stanek (rechts) fiihrte gestern zusammen mit Studenten Roboter umgebaute Portalkran
zundchst einmal auch emer gelun- WN!MWMWMMMM(WW gm&

2)

3)

4

—

P

5) genen Public-Private-Partnership,

also einer Kooperation von einer of-
fentlichen Bildungsinstitation mit
der Wirtschaft zu verdanken. Hn-
Ie: der Pvma B&R Automation In-

k verbirgl sich ein
Glohal Player aus Osterreich, der
sich unter anderem aut die Konst-

lisiert hat, wie sie sich zum Beispiel
in der Automobilindustrie finden,
Fir Hochschulprasident Prof. Dr.
Kristian

Bossehnaanynn st die
Z dung des U
die ehcm-hge FH ein deutliches In.

diz dafir, dass die Wmsdnﬂ ein

hochschuien hat” und die Kobien-
zer Hochschule eben diese Aus-
bildung auf einem .exzellent ho-
hen Niveau anbietel".

Der Kran, der mithilfe der B&R-
Spende 7um Roboter geworden ist,

ten nun, vereinfacht ausgedrick:,
die Prograrmierung von Arbeits-
prozessen iiben, die der Kran aus-
fubren soll, und dabei im Labor der
Hochschule auch an newen auto-

l w B ‘w'

zeugbau zum Beispiel auch in der
Textil- oder Verpackungsindustrie.
Forschungsschwerpunkt der Hoch-
schule Koblenz ist dabei auch, Ar-
tmmchnue solcher Roboterkrane

nntemum dieses Niveau fortan, so

ruktion und den Bau von aut
Fertigiing Ben spezia-

[P

1 Cytan. Denn mit dem

an der
entierten Ammldung der Fach-

Portalroboter konnen die Studen-

teln, A dung  finden Portal
boter in den verschiedensten In-
dustriezweigen, neben dem Fahr-

s} Dah verbirgt
sich die Steverung und Uberwa-
chung von automatisierten Prozes-
sen an einem PC. §) annerso noppen

Konstruktiv kritische und korrigierende Anmerkungen des Laborleiters Prof. Dr. Wolfram Stanek zum Artikel der Rhein-Zeitung (RZ-Bericht von A. Hoppen)

1) von links 2 Reporter{innen) Radic RPR1, 2 Reporterinnen Radio Antenne Koblenz, Mitte M
zweiter von rechts Prokurist Dipl.-Phys. W. Cassmg YhyssenKmpp Magnettechnik. Aullerhalb des Folos Reprasentanten der Hochschule Koblenz (Priisident,
1 etc) sowie der Leiter B&R Automation Industrie-Elektronik Techn. Biro West

Dekane. Pressestelie, Forschungstranst . Pre , Stud

Dipl.-ing.

O. Weber und der BAR Vertrieb

Student T. D

Die automatisch angefahrene Position des Portairoboters basiert auf der B&R Software, der
die kooperative Magnet-Greifer-Entwicklung mit ThyssenKrupp

Dipl -ing. .J. von Lonski, Bild: Geschickt foto"graph“ierter Greifer (1.Hand) mit Last (hier 8 kg, max 75 kg):

Eine Fotografie (in der Regel ein Abbild der Realitat) kann kiinstlerisch (“graph"enorientiert) auch einen nicht maRstabsgetreuen Eindruck “zeichnen”
Lasthebe-Prozess ist aber ausschiieliich durch

TKMT realisiert worden >TKMT-Leistung wird in Rhein-Zeitung nicht envahnt %
Im ersten Teil der Pressetermin-Vorfuhrung wurden alle vollfunktionsfahigen Automatisierungseinheiten im Labor durch Master-Studenten

th, Hintergrund Labor-Ing F. Halfmann

IQIJ

prima demonstriert - Basis ist Siemens-Software, -HW und -Spenden von ¢a.100.000 Euro> SIEMENS-Leistung wird in Rhein-Zeitung nicht erwahnt %
2) Industriespende von B&R Automation ist Basis fiir automatisierte und visualisierte Kran-Bewegungen. Um einen Roboter zu bekommen, sind umfangreiche S' EM ENS
UmbaumaRnahmen und innovatives Mechatronik-Design notwendig: Dies wird Labor-intern und bzgl. Greifer v.a. mit ThyssenKrupp Magnettechnik realisiert.
3) Die Hochschule Koblenz hat 3 Standorte in Koblenz, Remagen und Hohr-Grenzhausen mit ca. 8000 Studierenden. "Forschungslabor der Hochschule Koblenz™ | Sl Sanes
> Labor "Automatisierungstechnik und Robotik” Standort Koblenz, RheinMoselCampus, FB Ingenieurwesen, Laborleitung Prof. W Stanek, Laboringenieur F. Halfmann e
4) Die B&R Software steuert und visualisient die Kran-Bewegungen - sowoh! fur Automatik-Betrieb, Labor-Betrieb und optionalen Handbetnieb. Da ein Roboter
aber auch Handhabungsaktionen durchfihren kdnnen muss, sind die Schaittstelle zur steuerbaren Roboter-Hand und ein geeignetes Mechatronik-Design fiir
diesen Magnel-Greifer Voraussetzung. Die Auslegung dieser neuen magnetischen Roboter-Hand fir Schwerlasten bis ca. 1.000 kg wird mit neuer
innovativer, energcenwmuene! Konzeption des Systems und feldnumerisch optimierter unter Berlicksichtigung mathematisch magrscher Matrix-Anord-
nungender inzelnen P G von Prof. Dr. W. Stanek in Kooperation mit ThyssenKnupp Magnettechnik durchgefiihrt. Master-Studenten werden
beim Bmd&mSMmemZmammmmemmmndermmmKom RheinMoselCampus, mit involviert.
5) Pubiic- -Private-Partnership ist unbeslritten ein wichtiger Baustein fir eine optimierte Losung im Rahmen dieses Portairoboter-Projektes. Mit B&R
wurde soich eine Kooperation vom Laborieiter mit Unterstiitzung eines Master-Studenten aufbereitet. Die zweite, paraliel laufende Kooperation
wurde von Prof. Stanek mit ThyssenKrupp Magnettechnik (Prokurist Dipt-Phys. W. Cassing) akliviert. Die dritte, parallel laufende Partnership
Ist eine, vom Projektieiter koordinierte und strukturierte Team-Arbeit von bisher 12 Master-Studenten. Ohne die klasse Leistung dieser Master-
Studenten-Projekt-Teams hétte das Portalroboter-Projekt nicht den jetzt - Anfang 2013 - vorfhrbaren Ist-Zustand erreichi.
6) Fundierte Quelien zu Prasentation des Labors "Automatisierungstechnik und Robotik" durch Prof. Stanek & Master-Studenten Pressetermin 11.1.2013

1. Informationsdienst Wissensschaft idw: hitp./wwav.idw-online de/de/news514591
2. Radio "Antenne Koblenz, 98.0": http://www.wolfram-stanek de/Lab_Automation_Robotik_130113_Mitschnitt_Portairoboter_Antenne Kuobbnzhtml’@iy

3. Prof.Or.W.Stanek - Labor-Pressetermin: hitp:/iwww.wolfram-stanek de/presse_labor_automation_robofik_innovation_portalroboter_11012013.pdf i KOBLENZ J
% Prof. Stanek dankt der Rhein-Zeitung herzlich fiir zig gute bis exzellente Artikel filr seine F&E- und Aklionsfelder seit 25 Jahren! Bei dem Artikel ist kritisch anzumerken, dass sowohl die Leistung der
Master-Studenten mit ihren klasse demonstrierten Automatisierungslosungen als auch der gesamte Prasentationsteil 1 fiir Siemens unenwahnt bleibt. Gerade Siemens hat mit grandiosen Spenden
von ca. 100.000 Euro einen zentralen Anteil, dass das Labor iber eine Serie von High-Tech-Automatisierungsstationen verfiigt. Da neben Siemens auch noch der fur den Portalroboter bzgl. Greifer
zentrale Kooperationspartner ThyssenKrupp Magnettechnik nicht erwahnt wird, ist dieser Artikel "plakativ" gut. aber leider unzulanglich und fachlich bzgl. Portalroboter-Realisierung falsch:
Die groRartige B&R-SW-Spende von 25.000 Euro ist Basis fiir automatisierte Kranbewegungen. Die Kooperation HSK-Labor + B&R + TKMT wird das Stanek-Konzept Portalroboter realisieren.
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SUIVERSITY 67 APLIED SOTRCES Projektspezifische

HOCHSCHULE p=——y-p-AKTIV=¢ - B&R Automation
' KOBLENZ Industrie-Elektronik GmbH
A ® AneinMoseicampus  Firmen-Kooperationen 2012 /13

INNOVATIONS p~AKTIV-4 ./\\,. ThyssenKrupp
PORTAL-ROBOTER tissenkeuse o

P~AKTIVad Master-Studenten von Firmen / Behorden
SERIE von Projektarbeiten 2011 - 2013

w 'YMIUM M Hoftmann
* D Busch | A Gertach » A ProfY |

Projektarbedt 2012 « Master-Thesis 2012113
‘ Dipl 4ng. V. Neuhaus, Dipl 4ng. T Doowmermuth

12 1b Erster steverbarer Magnet Greder
HSX Entwichiung mit 2 TKMT - Systemen

25 + 20 Zwel Fo-Plation an Magnet-Mand:
Tragkraft 50 kg im Test (Foto)

mmuum-muq
Traghast 250 g s Eani-Geoster | SIWISS BERMAN UNIVERSITY

FYowr Goltoaway o BIabsl Edwistion

4 Touch-Sreen Panel BAR Tec Anolo ] Surch
Atomation ma Steveritetungen 'nl.u-l mmam
wr Roboter Magnethand & Entrepe ship™ 2013
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